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CILJ VEŽBE

• CILJ VEŽBE JE BIO DA SE UTVRDI STANJE CEVOVODA POD PRITISKOM U SISTEMU REZERVOAR-

CEVOVOD-VODOSTAN

• OREĐIVANJE EFEKTIVNOG KOEFICIJENTA GUBITAKA, UNUTRAŠNJEG PREČNIKA I LOKALNOG 

GUBITKA NA PRIGUŠIVAČU VODOSTANA
• MATEMATIČKI MODEL

• KRUTI UDAR
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• HIDRAULICKI UDAR
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Slika 1: Instalacija



KALIBRACIJA SENZORA PRITISKA

y = 3.0212x - 1.6482
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Slika 2: Instalacija za kalibraciju [1]

Slika 3: Senzor [1]



PRIKUPLJANJE I OBRADA PODATAKA-FILTRACIJA I 
UZORKOVANJE PODATAKA
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KRUTI UDAR
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Dijagram 7: Promena Π kote za uzorak filtriran sa N = 5 i korakom

uzorkovanja deta t = 1s

mereno

racunato

λ = 0,6945

RMSE = 1,5583  

D = 14,393 cm

ξ = 0,3676
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Dijagram 8: Promena Π kote za uzorak filtriran sa N = 5 i korakom

uzorkovanja deta t = 5s

mereno

racunato

λ = 0,7553

RMSE = 1,6356  

D = 14,349 cm

ξ = 0,2589
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Dijagram 10: Promena Π kote za uzorak filtriran sa N = 50 i korakom

uzorkovanja deta t = 1s

mereno

racunato

λ = 0,6915

RMSE = 1,5873  

D = 14,308 cm

ξ = 0,4157
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Dijagram 11: Promena Π kote za uzorak filtriran sa N = 50 i korakom

uzorkovanja deta t = 5s

mereno

racunato

λ = 0,9716

RMSE = 1,3769  

D = 15,0256 cm

ξ = 0,5318
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Dijagram 9: Promena Π kote za uzorak filtriran sa N = 5 i korakom

uzorkovanja deta t = 10s

mereno

racunato

λ = 0,6222

RMSE = 1,4986  

D = 14,0373 cm

ξ = 0,4288
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Dijagram 12: Promena Π kote za uzorak filtriran sa N = 50 i korakom

uzorkovanja deta t = 10s

mereno

racunato

λ = 0,8811

RMSE = 1,5169  

D = 14,608 cm

ξ = 0,2631
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ZAKLJUČAK

• RAZLOZI ZBOG KOJIH NIVO VODE U VODOSTANU NE OSCILUJE OKO NULE:

• MOŽDA SENZOR PRITISKA IMA NEKU SISTEMSKU GREŠKU I DAJE PRITISKE POMERENE ZA NEKO 𝑑𝑝 OD 

STVARNIH VREDNOSTI

• EVIDENTNA SISTEMSKA GREŠKA KOJA JE POSLEDICA RADA SENZORA U NEADEKVATNIM USLOVIMA 

(NJEGOV OPSEG JE DO 12BARA A MI SMO GA KORISTILI U OPSEGU OD 0-0,1BAR)

• MOŽDA ZATVARAČ NE ZATVARA CEV U POTPUNOSTI...

• ZA UTVRĐIVANJE TAČNOG UZROKA NESLAGANJA POTREBNO JE SPROVESTI DODATNE ANALIZE

• NAPOMENA: PRI TRAŽENJU MINIMALNE VREDNOSTI RMSE TREBA VODITI RAČUNA O 

OGRANIČENJIMA KOJE SE POSTAVLJAJU ZA D, 𝜆 I 𝜉 U SOLVERU 



LIRERATURA:

• [1] PREZENTACIJA – “HIDROTEHNICKA FORENZIKA” - ISPITIVANJE SISTEMA POD PRITISKOM



HVALA NA PAZNJI !!


